
日本啟動大規模自動駕駛實證測試，聚焦高精度圖資與人機介面

　　設置於內閣府內之SIP(跨部會戰略創新推動方案Cross-ministerial Strategic Innovation Promotion Program)「自動駕駛系統」計畫分項，於
2017年10月3日起啟動大規模之自動駕駛實證測試。為加速實現系統之實用化，超過20個以上之國內外汽車製造商等機關，預計於東名高速道
路、新東名高速道路、首都高速道路及常磐自動車道及東京臨海地區之一般道路，參加之大規模實證實驗。

　　SIP自動駕駛系統係從2013年開始，以早日實現自動駕駛系統實用化、透過技術普及以減少交通事故和實現次世代交通系統為目標，並協調產
官學各界共同領域工作，和將研究開發推進之重點聚焦於自動駕駛用 Dynamic Map高精度3D地圖（由日本7家相關公司共同出資成立之Dynamic
Map Platform＝ DMP 開發之3D地圖）、人機界面 (Human Machine Interface, HMI)、資訊安全、降低行人事故、次世代都市交通等5種技術領
域。

　　研究開發由汽車製造商於公開場合下進行，並接受大眾檢視，於研究開發成果公布同時，也因海外製造商的參與促進國際合作與國際標準化。

本次有超過20個機關參加規模，係日本自動駕駛最大規模實證實驗。

本文為「經濟部產業技術司科技專案成果」本文為「經濟部產業技術司科技專案成果」

林美鳳林美鳳
法律研究員法律研究員   編譯整理編譯整理

上稿時間：上稿時間：2017年12月

文章標籤

自駕車/自動駕駛

推薦文章

https://stli.iii.org.tw/search.aspx?key=%e8%87%aa%e9%a7%95%e8%bb%8a%2f%e8%87%aa%e5%8b%95%e9%a7%95%e9%a7%9b&tp=1

	日本啟動大規模自動駕駛實證測試，聚焦高精度圖資與人機介面

